VAKUM SISTEMi KONTROL UNITESi (TURBO VE ENSTRUMANTASYON KONTROLORU) TEKNIK
SARTNAMESI

1. Kapsam

Bu teknik sartname, vakum sistemlerinde turbomolekiler pompa, backing pompa ve vakum
éleum cihazlarinin tek bir platform tzerinden kontrol edilmesini saglayan entegre vakum
sistem kontrol linitesinin teknik 6zelliklerini kapsar.

2. Genel Tanim

» Sistem, asagidaki bilegenleri kontrol edebilen gok fonksiyonlu vakum kontrol iinitesi
olmalidir:

o Turbomolekiler pompa
o Mekanik (backing) pompa
o Vakum olgim cihazlari {gauge)
¢ Kompakt, masalsti veya rack tipi kullanilabilir yapi olmalidir
» Kullanici dostu arayliz ve grafik ekran icermelidir
e Sistem, plug-and-play mantiginda calisabilmelidir
3. Kontrol Kapasitesi
e Enaz:
¢ 1adetturbomolekiiler pompa kontrol edebilmelidir
o 1adet backing pompa kontrol edebilmelidir
o enaz3 adet aktif vakum gauge baglanabilmelidir
e Sistem, bagli cihazlari otomatik olarak taniyabilmelidir
4. Giig ve Elektriksel Ozellikler
e Besleme:
c 90-264VAC,50/60 Hz
s Gl segenekleri:
o =100W ve =200 W varyant desteklenmelidir
e 200 W sinifi sistemlerde:

o 24V DC backing pompa besleme 6zelligi bulunmalicir

5. Kontrol Fonksiyonlari
5.1 Pompa Kontroll

e Start/ Stop kontrol



e Standby hiz kontrold

e Otomatik baglatma senaryolari

e Pompadurumuizleme
5.2 Backing Pompa Kontroli

e 24V veya sebeke beslemeli pompalar kontrol edilebilmelidir

e Haricirole kutusu ile genisletilebilir olmalidir
5.3 Valf ve Aksesuar Kontrolil

s Ventvalfi kontroll

e Sogutma fani kontrol

e Isitici (bake-out band) kontroll

e izolasyon valfi kontroli
6. Olgiim ve izleme

e Asadidaki parametreler izlenebilmelidir:

o Basing (vakum gauge Uzerinden)

Pompa hizi
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Sistem durumu
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e Grafik ekran lzerinden:
o Gergekzamanl veri goruntuleme
e Analog cikis:
c 0-10Vsinyal destegi
e Set-point kontrolll role gikiglar bulunmalidir
7. Haberlegsme ve Arayiizler
e Seri haberlegsme:
¢ RS232ve/veya R5485
e Harici sistemlere baglanti:
o PLC veya bilgisayar sistemleri ile uyumlu
e Logicinterface:
o Dijital giris/gikas sinyalleri
o PCyazilimilzerinden:
o Uzaktan kontrol

o Veri kaydi (data logging)



8. Kullanici Arayiizii

Grafik LCD veya esdeger ekran
Meni tabanli kullanici araylzi
Alarm ve uyarn gosterimi
Sistem durum gostergeleri
Hata durumunda:

o Gorselve yazili uyari sistemi

9. Sistem Entegrasyonu

Mevcut valkum sistemleri ile uyumlu olmalidir
Kablo ve baglanti gereksinimi minimum olmalidir
Standart kennektdrler kullanilmalidir

Harici ekipmanlarla genisletilebilir yapi

10. Cevresel Kosullar

Calisma sicaklig:

o 0-40°C
Nem:

o = %90 RH (yogusmasiz)
Maksimum calisma ylksekligi:

c =23000m

11. Mekanik Ozellikler

Kompakt tasarim
MasaUustU veya rack montajina uygun
Agirlik:
c <4kg
Koruma sinifi:

c EnazlP20

12. Giivenlik Ozellikleri

Sistem interloclk (SYSI) girigleri
Asin yik ve hata korumasi
Elektriksel glivenlik standartlarina uygunluk

Fail-safe calisma senaryolari



13. Yazilim ve Veri Yonetimi
e PCtabanli kontrol yaziimi saglanmalidir
o Ozellikler:
o Veri kaydi
o Parametre ayarlama
o Uzaktanizleme
e Yazilim lisansi fiyata dahil olmalidir
14. Teslimat Kapsami
s Vakum sistem kontrol Gnitesi
e Gerekli baglanti kablolari
e PCyazilimi
e Kullanim kilavuzu ve teknik dokiimanlar
14. Garanti, Kabul ve Teslim
e Urlinenaz 2 yil garantili olmalidir. 10 yil parga ve servis garantisi olmalidir.
* Yuklenici firma teklif ettigi Grlinln yetkili saticisi veya resmi Tlrkiye distribGtori olmalidir.

* Yurticinde istenilen adrese teslimi gerceklestirilecektir ve her tiirlii tagima ve ilgili
bedeller (sigorta, tasiyici arag veya ekipman vs.) ylklenici firmaya aittir.

» Tagima sirasinda, kabule kadar olan siregte olusabilecek her tiirlii zarar ziyandan
yuklenici firma sorumludur.

e Kurulum sonrasi performans testi yapilacaktir.

« Teknik sartnameye tam uygunluk zorunludur.
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